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Displeje Gen 4

4 7

— Snadné a intuitivni ovladani
— Siroké moznosti nastaveni
— Moznost rozsireni funkci

— Vzdy nejnovéjsi funkce

— PIné kompatibilni & certifikovany
AEF ISOBUS

— Dokumentace, VRA a Data Sync v zakladu

Stejné uzivatelské rozhrani ve vSech strojich
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Prijimac StarFire 7000

novinka




SF-RTK 5 LET 6 MIN 2 NOVE | ATRAKTIVNI | MOZNOST
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Navadeci system AutoTrac

— NejlepSi vykonost
— PIné integrovany
— Zname uzivatelské rozhrani

— Poradek v kabiné

PLNE

INTEGROVANY




Pasivni navadeni naradi

SETI VE SVAHU KOMPENZACE DISKOVE SEKCE

4

Vyjetim traktoru ze stopy se kompenzuje drift naradi.



Aktivni navadeni naradi

r

Posun naradi je proveden pomoci posunu v zavesu Ci natocenim

ry I 4

rizené napravy naradi. Traktor jede ve stejné stope.



Jak funguje AutoPath pro RADKOVE
OPERACE?

nebo
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John Deere Operations Center

e Portal precizniho zemédélstvi v kapse




Hranice pozemku

* Importujte své hranice parcel z LPISu

Exporty x
Plehlod 065 Plehled temédélskych parcel Zobeazt vyhrané
Katastre Ctwwrec K Parcela Plodiny Platrost od Kutuma Wym, Vad, vy W, sval, por. Vym SEQO  Vym, SEDSMEO  Vym, OPVZ Vym, apl p. 20D Tak ey TTP X
. - - v
Marti.. 470-1090  7901/6 750106 Cukrovka 0204.2021 R 679 0,00 034 0,40 501 0,00 0,00 Ne
Marti.. 470-10%0 79016 7501/6 Oma ber plodiny 02.04.2021 R 1,28 0,00 034 0,50 5.01 0,00 0,00 Ne
Candsav 4801100 4004712 1 Baz plodiny 05.05.2022 R 238 0,00 2,12 0,25 1,9 0,00 2,38 Ne
Covisov 4801100 4004712  tost2 Bez plodny 05.05.2022 R 11,29 0,00 2,12 4,43 8,3 0,00 11,20 Ne
Cavtsov 480-1100 5002710 $002/10 Piance setd coma 02.04.2021 R 6,10 0,00 0,00 1,83 4,54 0,00 6,10 Ne
Paramautry exporty
Parametry exparuy Cealové exporty
OoPVZ Aptkaénl pasmo Z0D: Zikaz zmény TTP; Pismo od povrchovych vodnich tokll [m):
oPLz: Pozemky svadité k vood: Vodicl linie! Pasmo kolem oblasti na ocheanu osob [m}:
u Vynasowé hiading v rdmci Z0D: Plochy bez omezeni; Pésmo sva2eé plady kolem vod (m]
Specfikace vystuprino formaty
Soufadnicavy systém: WG5-84
Vystupni format: Standardnd
Generovat pamocny soubor: J Typ pomocného soubory: JO (John Deere)
Genang Nymazat parametry Popes atritnall
Prehled exportd Oanova: 30 sekound v Ctoovitewnl =
Uloha G Qv Stakeni Smaczéni
Export LED], VODA die DR v WGS-54 2022-11-23 17:25:240 v Dokondeno Fy -
Export g DPE v WGS-54 2021.068-25 17:21:03.0 v Dokondeno & o
o

Export de DP8 v WGS-84 2021-08-25 17:03:380
Export CELK_DPS, CELK_EPH_VSE v WGS-84 2021-08-2% 16:59:430
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Nastroj Pozemky

* Spravujte své pozemky

r - =
I ﬂ JOHN DEERE Operations Center
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Nastroj Planovac prace
* Pripravte nastaveni dokumentace dopredu

I a JOHN DEERE Operations Center 18:04 7 o
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AutoSetup

* Nastaveni se provede automaticky pri najeti na pole

;")')J‘f,jf_hl-- Il] " |
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Variabilni aplikace

Yield Development

Werogen Weed for
¥iebs Expectetion

101 Yield Expactation

Bt Yiedd Expoctation

&1 Yield Expectation /




Co jsou variabilni aplikace?
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Sekcni kontrola

OPRAVDOVA USPORA
MINIMALIZACI PREKRYVU

CILENA APLIKACE

Sekcni kontrola eliminuje prekryv predevsSim v
oblasti souvrati. Displeje Gen 4 podporuji az 255
sekci, tedy dokaze ovladat kazdou trysku
postfikovacCe


https://youtu.be/1v8eS7o459U

az 12 sekci az 255 sekci

0 10 - 20 % 20—-25% az 80 %
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Kompletni reseni na miru :

 PomUzeme vam realizovat opravdovou usporu jiz nyni

clyr TELINK ) PIX4Dfields



ilena aplikace
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MOTIVACE

* |dentifikace lokalnich ohnisek
* Uspora chemickych prostfedka

* \/lyziva pouze na smysluplnych
mistech




SEE & SPRAY

CILENA OKAMZITA APLIKACE
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